Stanovisko

pracovnej skupiny AK k zmenam v kritériach,

na ktorych zaklade bola posudena sposobilost’ uskutocnovat’ Studijny program

podla § 83 ods. 12 zédkona

Cislo ziadosti:

316_16/AK

Ziadajuca vysoka $kola (aj praco-
visko, kde sa SP bude uskutociio-
vat):

STU v Bratislave
Strojnicka fakulta

Predseda pracovnej skupiny:

prof. Ing. Miroslav Fikar, DrSc.

Pracovna skupina (ndzov):

16. informatické vedy, automatizacia a telekomunikacie

o Cislo a nazov SO , ditril_é Akade-
Nazov SP (v silade s0 S30) Stupenn | Forma Jazyk dizka micky
stadia titul
automatizacia a infor- s
matizacia strojov a 5.2.14. a;;omatlza- 3. denna slovensky 4 PhD.
procesov
automatizacia a infor- .,
matizacia strojov a 5.2.14 a;;omatlza- 3. externd | slovensky 5 PhD.
procesov
Zmena sa tyka kritéria:
KSP-A3, druhy profesor alebo docent
KSP-AB, zmena spolugaranta
Prvy profesor alebo docent - nezmeneny
meno, priezvisko Belavy Cyril tituly | Prof. Ing. CSc.
Rok narodenia 1957
Druhy profesor alebo docent - zmena
meno, priezvisko Gergely Takacs | tituly ‘ doc. Ing. PhD.
KSP | | rok narodenia 1982
-A3 || funkcné miesto v odbore Mechatronika (docent)
habilitdcia v odbore Mechatronika rok | 2015
inaugurdcia v odbore rok
prac. tvéizok 100 %
Treti profesor alebo docent - nezmeneny
meno, priezvisko Peter Végh | tituly | doc. Ing., PhD.
Rok narodenia 1954 |
KSP-A4 — A5 bez zmeny
Garant - nezmeneny
meno, priezvisko Belavy Cyril | tituly | Prof. Ing., CSc.
rok narodenia 1957
Pévodny spolugarant
KSP | | Prof. Ing. Gabriel Hulkd, DrSc. (1947)
-A6 Spolugarant - zmena
meno, priezvisko Gergely Takacs | tituly [ doc. Ing. PhD.
rok narodenia 1982
funkcné miesto v odbore Mechatronika (docent)
habilitacia v odbore Mechatronika | rok | 2015




ina

ugurdcia v odbore | rok |

prac. uvizok 100 %

Spolugarant - nezmeneny

doc. Ing. Peter Végh, PhD.

rok narodenia | 1954

Najvyznamnejsie vysledky spolugaranta

doc.

Ing. Gergely Takdcs, PhD.

[tv.1 Prehrad vystupov

| Celkovo Za poslednych Sest’ rokov
Pocet vystupov evidovanych vo Web of 13 10
Science alebo Scopus

IPoéet vystupov kategérie A 6 6
IPoéet vystupov kategérie B 11 7
Pocet citacii Web of Science alebo Sco-

pus, v umeleckych $tudijnych odboroch |26 26
pocet ohlasov v kategorii A

Pocet projektov ziskanych na financova- 4 3
nie vyskumu, tvorby

[Pocet pozvanych prednasok na medzina- 4 4
rodnej/nirodnej virovni

V.2

Najvyznamnej$ie publikované vedecké prace, verejne realizované alebo prezentované umelecké diela a vykony. Maximal-

ne pét’.

TAKACS, Gergely - BATISTA, Gabriel - GULAN, Martin - ROHAL-ILKIV, Boris. Embedded explici

1. model predictive vibration control. Mechatronics. Volume 36, 2016, Pages 54-62
doi:10.1016/j.mechatronics.2016.04.008
TAKACS, Gergely - ROHAL-ILKIV, Boris. Model Predictive Vibration Control : Efficient Constraine
2. [MPC Vibration Control for Lightly Damped Mechanical Structures. 1st. ed. London : Springer Verlag
London, 2012. 512 s. ISBN 978-1-4471-2332-3.
TAKACS, Gergely - POLONI, Tomds - ROHAL-1LKIV, Boris. Adaptive Model Predictive Vibration
3. [Control of a Cantilever Beam with Real-Time Parameter Estimation. In Shock and vibration. 2014,
online, Art. ID 741765 [15] p. ISSN 1070-9622.
TAKACS, Gergely - ROHAL-ILKIV, Boris. Model predictive control algorithms for active vibratior
4. control: a study on timing, performance and implementation properties. In Journal of vibration anc
control. Vol. 20, Iss. 13 (2014), s. 2061-2080. ISSN 1077-5463.
TAKACS, Gergely - VACHALEK, Jan - ROHAL-1LKIV, Boris. Online structural health monitoring anc
5. [parameter estimation for vibrating active cantilever beams using low-priced microcontrollers. In Shoc
and vibration [elektronicky zdroj]. Vol. 2015, (2015), 14 p., online. ISSN 1070-9622.
|IV.3 Najvyznamnejsie publikované vedecké prace verejne realizované alebo prezentované umelecké diela alebo vykony za

poslednych Sest’ rokov. Maximalne pét’ vystupov.

1.

TAKACS, Gergely - BATISTA, Gabriel - GULAN, Martin - ROHAL-ILKIV, Boris. Embedded explici
model predictive vibration control. Mechatronics. Volume 36, 2016, Pages 54-62
doi:10.1016/j.mechatronics.2016.04.008

TAKACS, Gergely - ROHAL-ILKIV, Boris. Model Predictive Vibration Control : Efficient Constraine
MPC Vibration Control for Lightly Damped Mechanical Structures. 1st. ed. London : Springer Verlag
London, 2012. 512 s. ISBN 978-1-4471-2332-3.

TAKACS, Gergely - POLONI, Tomds - ROHAL-1LKIV, Boris. Adaptive Model Predictive Vibration
Control of a Cantilever Beam with Real-Time Parameter Estimation. In Shock and vibration. 2014,
online, Art. ID 741765 [15] p. ISSN 1070-9622.

TAKACS, Gergely - ROHAL-ILKIV, Boris. Model predictive control algorithms for active vibratiof
control: a study on timing, performance and implementation properties. In Journal of vibration ang
control. Vol. 20, Iss. 13 (2014), s. 2061-2080. ISSN 1077-5463.

5.

TAKACS, Gergely - VACHALEK, Jin - ROHAL-ILKIV, Boris. Online structural health monitoring ang
parameter estimation for vibrating active cantilever beams using low-priced microcontrollers. In Shoc
and vibration [elektronicky zdroj]. Vol. 2015, (2015), 14 p., online. ISSN 1070-9622.

v.4

Utast’ na riefeni (vedeni) najvyznamnejiich vedeckych projektov alebo umeleckych projektov za poslednych Sest’ rokov.

[Maximalne pét’ projektov.

1.

VEGA 1/0144/1,2015-2017 , “Aktivne tlmenie vibrdcii pomocou numericky akcelerovaného prediktivne-
ho riadenia* (Veduci projektu)

2.

Grantova schéma na podporu excelentnych timov mladych vyskumnikov v podmienkach Slovenskej




technickej univerzity v Bratislave, 2016-2017, "Adaptivne ziskavanie energie z vibrdcii s priebeznou
identifikaciou parametrov” (Veduci projektu)

APVV 14-0399, 2015-2017, "Nelinearne riadenie s obmedzeniami a odhad stavu mechatronickych sys-
temov pre vnorené platformy riadenia"” (Riesitel’ projektu)

IAPVV-14-0244, 2015-2017, "Vyvoj softvérovej podpory s vyuzitim fyzikalnej simulacie pre optimaliza-
4. (Ciu procesov plynulého odlievania ocele ako systémov s rozloZenymi parametrami pre Zeleziarne Pod-
brezovd, a. s." (Riesitel projektu)

Univerzitny vedecky park STU v Bratislava, 2013-2015, ITMS 26240220084 v ramci vyzvy OPVaV-

> D012/4.2108-RO (Riesitel projektu)
Zavery:
Celkové zhodnotenie zmeny vo Na zdklade komplexného posiidenia plnenia kritérii PS akcep-
vztahu k plneniu kritérid vratane tuje navrhnuti zmenu.

odovodnenia (odovodnenie len
V pripade negativneho stanoviska)

Néavrh na inicidciu akreditacie nie
v zmysle § 83 ods. 12 zakona o vy-
sokych skolach

Odporucanie vysokej skole:

Zasadnutie pracovnej skupiny:

Dna:

Pri elektronickom hlaso-
vani uviest’ interval urce-
ny na hlasovanie (od ..do)

Elektronicky 12. 10.- 17.10.2016

Pocet ¢lenov PS: 20
Zucastnili sa 18: M. Fikar, 1. Farkas, P. Farkas, M. Fendek, P. Fri¢, L. JuriSica, M.
(prezencna listina) Klimo, J. Kollar, D. Levicky, M. Liska, P. Markos, P. Mikulecky, J.

Pri elektronickom hlaso-
vani uviest’ poCty zacast-
nenych

Murgas, J. Paralic, 1. Petras, J. Sarnovsky, J. Spalek, V. Wieser

Vysledok hlasovania za Za: 17 Proti: 0 Zdrzal sa: 1
navrh vyjadrenia PS

Podpis predsedu pracov- | Miroslav Fikar, v. r.
nej skupiny:




