Stanovisko
pracovnej skupiny AK k zmenam v kritériach,
na ktorych zaklade bola posudena sposobilost’ uskutocnovat’ Studijny program
podla § 83 ods. 12 zédkona

Cislo ziadosti: 383_16/AK
Ziadajuca vysoka $kola (aj praco- | STU v Bratislave
visko, kde sa SP bude uskutociio- Strojnicka fakulta
vat).
Predseda pracovnej skupiny: prof. Ing. Miroslav Fikar, DrSc.
Pracovna skupina (ndzov): OV 16 informatické vedy, automatizacia a telekomunikacie
v v Stan- Akade-
. & Cislo a nazov SO y dardna o
Nazov SP (v silade so SS0) Stupen | Forma Jazyk dizka micky
studia titul
Automatizacia a in-
formatizacia strojov | 5.2.14 Automatizacia 1 denna | 1. slovensky 3 Bc.
a procesov
Zmena sa tyka Kkritéria:
KSP-A3, druhy profesor alebo docent
KSP-A6, vysledky druhého prof. alebo doc.
KSP-Al — A2 bez zmeny
Prvy profesor alebo docent - nezmeneny
meno, priezvisko Belavy Cyril tituly | Prof. Ing. CSc.
Rok narodenia 1957
Druhy profesor alebo docent
meno, priezvisko Gergely Takacs | tituly | doc. Ing. PhD.
KSP | | rok narodenia 1982
-A3 || funkcné miesto v odbore Mechatronika (docent)
habilitacia v odbore Mechatronika rok | 2015
inaugurdcia v odbore rok
prac. tvéizok 100 %
Treti profesor alebo docent - nezmeneny
meno, priezvisko Peter Végh | tituly | doc. Ing., PhD.
Rok narodenia 1954 |

KSP-A4 — A5 bez zmeny

Najvyznamnejsie vysledky profesorov alebo docentov:

Druhy profesor alebo docent Gergely Takdcs, doc. Ing. PhD.:
1. TAKACS, Gergely - BATISTA, Gabriel - GULAN, Martin - ROHAL-ILKIV, Boris. Em-

KSP bedded explicit model predictive vibration control. Mechatronics. Volume 36, 2016, Pa-
‘A6 ges 54-62. doi:10.1016/j.mechatronics.2016.04.008 — IF: 1.871, 5-Year Impact Factor:
2.076.

2. TAKACS, Gergely - ROHAL-1LKIV, Boris. Model predictive control algorithms for acti-
ve vibration control: a study on timing, performance and implementation properties. In
Journal of vibration and control. Vol. 20, Iss. 13 (2014), s. 2061-2080. ISSN 1077-5463,
IF: 1.643,




3. TAKACS, Gergely - ROHAL-ILKIV, Boris. Model Predictive Vibration Control : Effi-
cient Constrained MPC Vibration Control for Lightly Damped Mechanical Structures.
1st. ed. London : Springer Verlag London, 2012. 512 s. ISBN 978-1-4471-2332-3.

4. VEGA 1/0144/1,2015-2017 , “Aktivne timenie vibracii pomocou numericky akcelerova-
ného prediktivneho riadenia“ (Veduci projektu)

5. Grantovad schéma na podporu excelentnych timov mladych vyskumnikov v podmienkach
Slovenskej technickej univerzity v Bratislave, 2016-2017, "Adaptivne ziskavanie energie
z vibracii s priebeznou identifikaciou parametrov” (Veduci projektu)

KSP-B1 - B11 bez zmeny

Zavery:
Celkové zhodnotenie zmeny vo Na zdklade komplexného posiidenia plnenia kritérii PS akcep-
vztahu k plneniu kritérid vratane tuje navrhnuti zmenu.

odovodnenia (odovodnenie len
V pripade negativneho stanoviska)

Navrh na inicidciu akreditacie nie
v zmysle § 83 ods. 12 zakona o vy-
sokych skolach

Odporucanie vysokej skole:

Zasadnutie pracovnej skupiny:

Dna: 12-17.10.2016
Pri elektronickom hlaso-

vani uviest’ interval urce-
ny na hlasovanie (od ..do)

Pocet ¢lenov PS: 20
Zucastnili sa: 18: M. Fikar, 1. Farkas, P. Farkas, M. Fendek, P. Fri¢, L. JuriSica, M. Klimo,
(prezencna listina) J. Kollar, D. Levicky, M. Liska, P. Markos, P. Mikulecky, J. Murgas, J. Pa-

Pri elektronickom hlaso- | rali¢, I. Petras, J. Sarnovsky, J. Spalek, V. Wieser
vani uviest’ poCty zacast-

nenych

Vysledok hlasovania za Za: 17 Proti: 0 Zdrzal sa: 1
navrh vyjadrenia PS

Podpis predsedu pracov- | Miroslav Fikar, vr

nej skupiny:

*Vypliia sa len pri SP 3. stupiia a analogicky pri ugiteI'skych SP (spolugarant = garant predmetu) a SP
v Studijnom odbore prekladatel’stvo a timocnictvo (spolugarant = garant jazyka).




