Stanovisko

pracovnej skupiny AK k zmenam v kritériach,
na ktorych zaklade bola posudena sposobilost’ uskutocnovat’ studijny program
podla § 83 ods. 12 zédkona

Cislo ziadosti:

321_16/AK

Ziadajuca vysoka $kola (aj praco-
visko, kde sa SP bude uskutociio-
vat).

STU Bratislava

Fakulta elektrotechniky a informatiky

Predseda pracovnej skupiny:

Miroslav Fikar

Pracovna skupina (ndzov):

OV 16. informatické vedy, automatizacia a telekomunikacie

Stan-
& Cislo a nazov SO ) Jazyk poskytova- | dardna | Akademicky
Nazov SP (v sulade so SSO) Stupeii | Forma nia dizka titul
Studia
. 1. slovensky
rObOtlkiﬁ(:ybeme_ 9.2.7. kybernetika | 3. | denna a anglicky 3 PhD.
2. anglicky
. 1. slovensky a
robottka & KYDeme- | 927, kybemetika | 3. | externa | anglicky 4 PhD.
2. anglicky
Zmena sa tyka kritéria: KSP-A6 zmena spolugaranta
KSP-Al - A5 bez zmeny
Garant - nezmeneny
meno, priezvisko | prof. Ing. Jan Murgag, PhD. | tituly |

1951/po 31.8.

Spolugarant* pévodny

doc. Ing. Miroslav Halds, PhD

Spolugarant - zmena

meno, priezvisko FrantiSek Duchoii | tituly | doc. Ing. PhD.
rok narodenia 1981
Junkcné miesto v odbore docent/automatizacia
KSP- habilitacia v odbore Automatizacia rok | 2011
A6 inaugurdcia v odbore rok
prac. uvdzok 1,00
Spolugarant* - nezmeneny
meno, priezvisko Doc. Ing. Ivan Sekaj, PhD. | tituly | doc. Ing. PhD.
rok narodenia 1960




NajvyznamnejSie vysledky spolugaranta:

Celkovo Za poslednych 6 rokov

Pocet vystupov WoS alebo Scopus 6 6

Pocet vystupov kategorie A 1
Pocet vystupov kategorie B 7 7
Pocet citacii WoS alebo Scopus 3

Pocet projektov ziskanych

na financovanie vyskumu, tvorby 6 6
Pocet pozvanych prednasok
na medzindrodnej/narodnej trovni 0/0 0/0

1

V.2 NajvyznamnejSie publikované vedecké prace, verejne realizované alebo prezentované umelecké diela a vykony. Maxi-

malne pit.

1 | Duchoii, FrantiSek: Lokalizdcia a navigdcia mobilnych robotov do vnutorného prostredia. - 1. vyd. -

Bratislava : STU v Bratislave, 2012. - 162 s. - ISBN 978-80-227-3646-6

2 |Duchon, FrantiSek: Snimace v mobilnej robotike. - 1. vyd. - Bratislava : Nakladatelstvo STU, 2012. -

97 s. - ISBN 978-80-227-3801-9

Vurisica, Ladislav - Duchon, Frantisek - Kastan, Dusan - Babinec, Andrej: High Precision GNSS

® Guidance for Field Mobile Robots. In: International Journal of Advanced Robotic Systems. - ISSN
1729-8806. - Vol. 9 (2012), s. 169-178
" \Duchon, Frantisek - Dekan, Martin - JuriSica, Ladislav - Vitko, Anton: Some Applications of Laser

Rangefinder in Mobile Robatics. In: Journal of Control Engineering and Applied Informatics. - ISSN
1454-8658. - Vol. 14, No. 2 (2012), s. 50-57

5 Vurisica, Ladislav - Duchori, FrantiSek: Landmarks Detection with Laser Scanner. In: Metalurgija.

Metallurgy. - ISSN 0543-5846. - Roc. 49, &. 2 (2010), s. 305-309

IV.3 NajvyznamnejSie publikované vedecké prace verejne realizované alebo prezentované umelecké diela alebo vykony za
poslednych Sest’ rokov. Maximalne pét’ vystupov.

1 |Duchon, Frantisek: Lokalizdcia a navigdcia mobilnych robotov do vmitorného prostredia. - 1. vyd. -
Bratislava : STU v Bratislave, 2012. - 162 s. - ISBN 978-80-227-3646-6

2 |Duchon, Frantisek: Snimace v mobilnej robotike. - 1. vyd. - Bratislava : Nakladatelstvo STU, 2012, -
97 s. - ISBN 978-80-227-3801-9

5 Vurisica, Ladislav - Duchori, Frantisek - Kastan, Dusan - Babinec, Andrej: High Precision GNSS
Guidance for Field Mobile Robots. In: International Journal of Advanced Robotic Systems. - ISSN
1729-8806. - Vol. 9 (2012), s. 169-178

., \Duchon, Frantisek - Dekan, Martin - JuriSica, Ladislav - Vitko, Anton: Some Applications of Laser
Rangefinder in Mobile Robotics. In: Journal of Control Engineering and Applied Informatics. - ISSN
1454-8658. - Vol. 14, No. 2 (2012), s. 50-57

5 YuriSica, Ladislav - Duchon, Frantisek: Landmarks Detection with Laser Scanner. In: Metalurgija.
Metallurgy. - ISSN 0543-5846. - Roc. 49, ¢. 2 (2010), s. 305-309

Ukast’ na rieSeni (vedeni) najvyznamnejsich vedeckych projektov alebo umeleckych projektov za

P

oslednych Sest’ rokov.

AUTOWELDLINK — Vysokoproduktivne automatizované zvaranie velkokapacitnych nadrzi a potrubi
(ITMS 26240220033)

Vyskum riadenia servisného robota s dudlnou vizudlnou percepciou (APVV-0539-11)

Kontrola chybajucich skrutiek na zadnom kryte (vyskumny projekt pre hospodarsku sféru)

E-pass scanovanie kodov pomocou web kamery (vyskumny projekt pre hospodarsku sféru)

Pokrocilé metédy spracovania obrazu z vizudlnych systémov a ich implementdcia do vzdeldavacieho
procesu (KEGA 003STU-4/2014)

KSP-B1 — B11 bez zmeny




Zavery:

Celkové zhodnotenie zmeny vo Na zdklade komplexného posidenia plnenia kritérii PS akcep-
vztahu k plneniu kritéria vratane tuje navrhnuti zmenu.

odovodnenia (odovodnenie len Odovodnenie: (len v pripade neakceptovania)

V pripade negativneho stanoviska)

Navrh na iniciaciu akreditacie nie

v zmysle § 83 ods. 12 zakona o vy-

sokych Skolach

Odporucanie vysokej skole:

Zasadnutie pracovnej skupiny:

Dnia:

Pri elektronickom hlaso-
vani uviest’ interval urce-
ny na hlasovanie (od ..do)

Elektronicky 31. august 2016 — 4. september 2016

Pocet ¢lenov PS: 17
Zuckastnili sa: 17
(prezencna listina) M. Fendek, P. Markos, M.Liska, I. Farkas, M.Fikar, P. Fri¢, P. Hanacek,

Pri elektronickom hlaso- | L.JuriSica, M.Klimo, J.Kollar, D.Levicky, P.Mikulecky, L.Molnar,
vani uviest’ poCty zacast- | J.Murgas, J. Paralic, J.Spalek, V.Wieser
nenych

Vysledok hlasovania za

névrh vyjadrenia PS Za: 15 Proti: 1 Zdrzal sa: 1

Podpis predsedu pracov-

. L Miroslav Fikar, v. r.
nej skupiny:




