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Cislo Ziadosti:

2019/365-9070

Ziadajuca vysoka $kola

Zilinskd univerzity v Ziline

Fakulta, uskuto¢nujuca konania:

Fakulta elektrotechniky a informa¢nych technologii

V s$tudijnom odbore (ndzov):

Automatizacia

V $tudijnom odbore (¢islo):

2621

Konanie:

habilita¢né konanie a konanie na vymenuavanie profesorov

Predseda pracovnej skupiny:

Miroslav Liska

Pracovnd skupina (ndzov):.

16. informatické vedy, automatizacia a telekomunikacie

Posudenie Ziadosti:

KHKV

AL Nezmenene.
KH KVNezmenené.
- A2
KHKV Nezmenené.
- A3
KHKV Nezmenene.
- A4

Pévodny spolu garant

meno, priezvisko \ Maria Franekova

| tituly | prof., Ing., PhD.

Navrhovany garant

Priezvisko, meno a tituly

Pirnik Rastislav, doc., Ing., PhD.

Rok narodenia 1978, do 31.8.

Funkcia / §tlldijll}” odbor docent / Automatizdcia
Titul Automatizacia 2018

docent

Titul

profesor

Pracovny pomer 100% |

KHKV
- A5

Garantované Studijné programy

21202 — Riadenie procesov (spolugarant, v procese Ziadosti)

103692 - Riadenie procesov (spolugarant, v procese
Ziadosti)
103526 - Riadenie procesov (spolugarant, v procese
Ziadosti)

103525 — Riadenie procesov (spolugarant, v procese
Ziadosti)

Posobi v pozicii rektora, prorektora, dekana, prodekana, vediiceho | nie
zamestnanca na inej vysokej Skole alebo vykonava obdobnu

pracu zahranici

Garantuje Studijné programy na inej vysokej Skole nie

Prehlad vystupov

Celkovo

Za poslednych Sest’ rokov (2014-2019)

Pocet vystupov evidovanych vo Web of
Science alebo Scopus

Scopus: 22, WoS: 22 (h-index 3)

Scopus: 15, WoS (2013-18): 14

Pocet vystupov kategorie A 5

5

Pocet vystupov kategorie B min 17

min 10

Pocet citacii Web of Science alebo

Scopus, v umeleckych Studijnych

WoS: 18, Scopus: min 34

WoS: min 16, Scopus min 24




odboroch pocet ohlasov v kategorii A

Pocet projektov ziskanych na Min 8 5
financovanie vyskumu, tvorby

Pocet pozvanych prednaSok na 1/0 1/0

medzindrodnej/nirodnej irovni

NajvyznamnejSie publikované vedecké price, verejne realizované alebo prezentované umelecké diela a vykony. Maximalne pét.

ADC

HRUBOS, M. - SVETLIK, J. - NIKITIN, Y. - PIRNIK, R. - NEMEC, D. - SIMAK, V. - JANOTA, A. - HRBCEK, J. -
GREGOR, M.: Searching for Collisions between Mobile Robot and Environment. International Journal of
Advanced Robotic Systems, ISSN 1729-8806 (print), ISSN 1729-8814 (online) (IF 2016: 0.987) — kat. A

ADC

NEMEC, D. — JANOTA, A. - HRUBOS, M. — GREGOR, M. - PIRNIK, R.: Mutual acoustic identification in
the swarm of e-puck robots. International Journal of Advanced Robotic Systems, vol. 14, no. 3, 2017, s. 1-
10, ISSN 1729-8806 (print), ISSN 1729-8814 (online), doi: 10.1177/1729881417710794 (IF 2016: 0.987)
—kat. A

ADC

NEMEC, D. — JANOTA, A. — GREGOR, M. — HRUBOS, M. — PIRNIK, R.: Control of the mobile robot by
hand movement measured by inertial sensors. Electrical Engineering, 2017, s. 1-8, Print ISSN 0948-7921,
Online ISSN 1432-0487 https://doi.org/10.1007/s00202-017-0614-3 (IF 2016: 0.569, Current Contents,
Web of Science) — kat A

PIRNIK, R. [et al]. Integration of inertial sensor data into control of the mobile platform In:
PROCEEDINGS OF THE 2015 FEDERATED CONFERENCE ON SOFTWARE DEVELOPMENT AND
OBJECT TECHNOLOGIES Book Series: Advances in Intelligent Systems and Computing Volume: 511
Pages: 271-282 DOI: 10.1007/978-3-319-46535-7_21 Published: 2017 (WoS)

ADC

Dusan NEMEC, D. - GREGOR, M. — BUBENIKOVA, E. — HRUBOS, M. - PIRNIK,R.: Improving the
Hybrid A* method for a non-holonomic wheeled robot. International Journal of Advanced Robotic
Systems, January-February 2019: 1-12 DOI: 10.1177/1729881419826857; Current Contents, Web of
Science — kat A

Najvyznamnejsie publikované vedecké prace verejne realizované alebo prezentované umelecké diela alebo vykony za poslednych

Sest’

rokov. Maximalne pét’ vystupov.

ADC

HRUBOS, M. - SVETLIK, J. - NIKITIN, Y. - PIRNIK, R. - NEMEC, D. - SIMAK, V. - JANOTA, A. - HRBCEK, J. -
GREGOR, M.: Searching for Collisions between Mobile Robot and Environment. International Journal of
Advanced Robotic Systems, ISSN 1729-8806 (print), ISSN 1729-8814 (online) (IF 2016: 0.987) — kat. A

ADC

NEMEC, D. — JANOTA, A. - HRUBOS, M. — GREGOR, M. - PIRNIK, R.: Mutual acoustic identification in
the swarm of e-puck robots. International Journal of Advanced Robotic Systems, vol. 14, no. 3, 2017, s. 1-
10, ISSN 1729-8806 (print), ISSN 1729-8814 (online), doi: 10.1177/1729881417710794 (IF 2016: 0.987)
—kat. A

ADC

NEMEC, D. — JANOTA, A. —- GREGOR, M. — HRUBOS, M. — PIRNIK, R.: Control of the mobile robot by
hand movement measured by inertial sensors. Electrical Engineering, 2017, s. 1-8, Print ISSN 0948-7921,
Online ISSN 1432-0487 https://doi.org/10.1007/s00202-017-0614-3 (IF 2016: 0.569, Current Contents,
Web of Science) — kat A

Dusan NEMEC, D. - GREGOR, M. — BUBENIKOVA, E. — HRUBOS, M. - PIRNIK,R.: Improving the
Hybrid A* method for a non-holonomic wheeled robot. International Journal of Advanced Robotic
Systems, January-February 2019: 1-12 DOI: 10.1177/1729881419826857; Current Contents, Web of
Science — kat A

PIRNIK, R. [et al]. Integration of inertial sensor data into control of the mobile platform In:
PROCEEDINGS OF THE 2015 FEDERATED CONFERENCE ON SOFTWARE DEVELOPMENT AND
OBJECT TECHNOLOGIES Book Series: Advances in Intelligent Systems and Computing Volume: 511
Pages: 271-282 DOI: 10.1007/978-3-319-46535-7_21 Published: 2017

Utast’ na riefeni (vedeni) najvyznamnejsich vedeckych projektov alebo umeleckych projektov za poslednych Sest’ rokov.
Maximalne pét’ projektov.

1.

APWV-17-0014 Smart tunel: telematicka podpora pri mimoriadnych udalostiach v dopravhom tuneli
(2018-2021, zodpovedny riesitel’ 2018-2021)

2. | APVV-15-0441 Meraci systéem s optickym snimacom pre systéemy Weight In Motion (2016-2020, riesitel)
ITMS 26220220089: ,, Nové metody merania fyzikalnych dynamickych parametrov a interakcii motorovych
3. | vozidiel, dopravného prudu a vozovky“. Projekt Eurdpskeho Strukturalneho fondu a MS SR (veduci

projektu za ZU: 2011-2015)




KEGA 016ZU-4/2018 Modernizéicia metéd vyucby riadenia priemyselnych procesov na bdze konceptu
Industry 4. 0 (riesitel, 2018-2020)

KEGA 014ZU-4/2018 RozSirenie obsahu Studijného odboru o aktudlne poZiadavky praxe v oblasti metéd
umelej inteligencie a IT (riesitel, 2018-2020)

\Vyjadrenie PS:
Kritérium je splnené.

KHKV|Nezmenené.

- A6

Zavery:

Celkové zhodnotenie | Na zaklade komplexného posudenia plnenia kritérii KHKV- A1 az KHKV - A6:
plnenia kritérii PS akceptuje navrhnutu zmenu a konstatuje, Ze vysoka Skola utvara

vratane odovodnenia | dostacujice predpoklady na udrzanie sposobilosti do najblizsej komplexnej
akreditacie cinnosti vysokej Skoly.

Navrh odporacania Vysoka Skola je spdsobila uskutociiovat’ habilitacné konanie a konanie na
ministerstvu: vymenovanie profesorov v uvedenom studijnom odbore aj po zmendch.

Odporucanie
vysokej skole:

Zasadnutie pracovnej skupiny:

Elektronické hlasovanie (od 26.8.2019 - 6.9.2019
..do)

Pocet ¢lenov PS: 17

Zucastnili sa: 13

I. Farkas, P. Farkas, J. Juhar, L. JuriSica, M. Klimo, J. Kollar, P.
Mikulecky, J. Murgas, J. Parali¢, J. Sarnovsky, J. Spalek, V.
Wieser, M. Liska

Vysledok hlasovania za navrh Za: 10 Proti: 1 Zdrzali sa: 2
vyjadrenia PS:

Podpis predsedu pracovnej Miroslav Liska, v. 1.

skupiny:




