Hodnotiaca sprava
pracovnej skupiny AK

vo veci posudenia spdsobilosti vysokej Skoly uskutociiovat’ Studijny program

podl'a § 82 ods. 2 pism. a)

Cislo ziadosti:

2019/364 -9070 (existujuci SP)

Ziadajuca vysoka $kola (aj pra-
covisko, kde sa SP bude uskutoc-
novat).

Zilinské univerzita v Ziline
Fakulta elektrotechniky a informa¢nych technologii

Predseda pracovnej skupiny: Miroslav Liska

Pracovna skupina (ndzov):

16. informatické vedy, automatizacia a telekomunikacie

V Ziadosti sa poZaduje postidenie sposobilosti uskuto¢iovat’ Studijny program:

Standardna
Nézov $P Cislo a nazov SO Stupett | Forma dlzka §tu- Jazyk Akademicky
(v sulade so SSO) p dia uskutoc¢novania titul
(v rokoch)
. denna ,
automatizacia 2621 . 1. slovensky
s 1. aj 3/4 - Bc.
Automatizacia . 2. anglicky
externa
Postidenie Ziadosti: Zmeny sa tykaju kritérii KSP-AS3 a AG.
Kritéria KSP-A1 az A2, A4, A5, B1 az B 11- nezmenené
Splnené.
Treti profesor alebo docent (pdvodne doc. Ing. Juraj Zdansky, PhD.)
Priezvisko a meno Pirnik Rastislav Tituly [ doc. Ing., PhD.
Rok narodenia 1978 pred koncom augusta
Studijny odbor (funkcia) Automatizdcia (docent)
Studijny odbor (titul profe- Rok udelenia
sor)
Studijny odbor (titul docent) Automatizdcia Rok udelenia | 2018
Velkost’ pracovného tvizku 1.12.2018 30.11.2023
Garantuje Studijny program na inej vysokej $kole nie
Pracuje pre inu vysoku $kolu v pozicii rektora, prorektora, dekana, prodekana, vediiceho zamestnanca verejnej nie
vysokej $koly, vediiceho zamestnanca fakulty alebo vykonava obdobniu pricu pre vysoki §kolu v zahranici
Prehlad vystupov
Celkovo Za poslednych Sest’ rokov (2014-2019)
Pocet vystupov evidovanych vo Web of . . ; . _ .
Science alebo Scopus Scopus: 22, WoS: 22 (h-index 3) Scopus: 15, WoS (2013-18): 14
Pocet vystupov kategérie A 5 5
A3 Pocet vystupov kategorie B min 17 min 10
Pocet citacii Web of Science alebo Sco- ) ) )
pus, v umeleckych $tudijnych odboroch WoS: 18, Scopus: min 34 WoS: min 16, Scopus min 24
pocet ohlasov v kategérii A
P.ocet,pmjektov ziskanych na financova- Min 8 5
nie vyskumu, tvorby
Pocet pozvanych prednasok na medzina-
rodnej/narodnej urovni 1/0 1/0

Najvyznamnejsie publikované vedecké prace, verejne realizované alebo prezentované umelecké diela a vykony. Maximédlne pit'.

ADC

Advanced Robotic System

HRUBOS, M. - SVETLIK, J. - NIKITIN, Y. - PIRNIK, R. - NEMEC, D. - SIMAK, V. - JANOTA, A. - HRBCEK, J. -
GREGOR, M.: Searching for Collisions between Mobile Robot and Environment. International Journal of

s, ISSN 1729-8806 (print), ISSN 1729-8814 (online) (IF 2016: 0.987) — kat. A

ADC

2. | the swarm of e-puck robo

—kat. A

NEMEC, D. — JANOTA, A. - HRUBOS, M. — GREGOR, M. - PIRNIK, R.: Mutual acoustic identification in
ts. International Journal of Advanced Robotic Systems, vol. 14, no. 3, 2017, s. 1-
10, ISSN 1729-8806 (print), ISSN 1729-8814 (online), doi: 10.1177/1729881417710794 (IF 2016: 0.987)




ADC

NEMEC, D. — JANOTA, A. — GREGOR, M. — HRUBOS, M. — PIRNIK, R.: Control of the mobile robot by
3. | hand movement measured by inertial sensors. Electrical Engineering, 2017, s. 1-8, Print ISSN 0948-7921,

Online ISSN 1432-0487 https://doi.org/10.1007/s00202-017-0614-3 (IF 2016: 0.569, Current Contents,

Web of Science) — kat A

PIRNIK, R. [et al]. Integration of inertial sensor data into control of the mobile platform In:
4 PROCEEDINGS OF THE 2015 FEDERATED CONFERENCE ON SOFTWARE DEVELOPMENT AND

" | OBJECT TECHNOLOGIES Book Series: Advances in Intelligent Systems and Computing Volume: 511

Pages: 271-282 DOI: 10.1007/978-3-319-46535-7_21 Published: 2017 (WoS)

ADC

Dusan NEMEC, D. - GREGOR, M. — BUBENIKOVA, E. — HRUBOS, M. - PIRNIK,R.: Improving the Hyb-
5. | rid A* method for a non-holonomic wheeled robot. International Journal of Advanced Robotic Systems,

January-February 2019: 1-12 DOI: 10.1177/1729881419826857; Current Contents, Web of Science — kat

A

A6

Pdovodna garantka: prof. Ing. Maria Franekova, PhD.
Navrhovany garant:

Priezvisko a meno Zddansky Juraj Tituly | doc. Ing., PhD.

Rok narodenia 1980 do konca augusta

Studijny odbor (funkcia) Automatizacia (docent)

Studijny odbor (titul Rok udele-

profesor) nia

Studijny odbor (titul Automatizécia Rok udele- | 2014

docent) nia

Velkost’ pracovného 1.4.2014 31.3.2024 100%
uvizku

Garantuje Studijny program na inej vysokej $kole nie

Pracuje pre ina vysoki $kolu v pozicii rektora, prorektora, dekana, prodekana, vedaceho zamestnan- | nie

ca vysokej Skoly alebo vediiceho zamestnanca fakulty alebo vykonava obdobnii pracu pre vysoku
$kolu v zahranici

Prehlad vystupov
Celkovo Za poslednych Sest’ rokov
Po'éet vystupov evidovanych vo Web of 14 (WOS) 15(Scopu5) 12 (WOS) 12 (Scopus)
Science alebo Scopus ! !
Poéet vystupov kategorie A 2 2
Pocéet vystupov kategorie B 12 12
Pocet citacii Web of Science alebo Sco-
pus, v umeleckych $tudijnych odboroch 13 (WoS), 54 (Scopus) 7 (WoS), 30 (Scopus)
pocet ohlasov v kategérii A
Pocet projektov ziskanych na financova- 0 0
nie vyskumu, tvorby
Pocet ‘poz'vanycl‘l Predn.asok na medzina- 0/3 0/3
rodnej/narodnej irovni

Najvyznamnejsie publikované vedecké price, verejne realizované alebo prezentované umelecké diela a vykony. Maximalne pét.

1.

RASTOCNY, K., ZDANSKY, J., FRANEKOVA, M., ZOLOTOVA, I.: Modelling of diagnostics influen-
ce on control system safety. In COMPUTING AND INFORMATICS, Vol. 37, No 2, pp. 457-475, ISSN
2585-8807, 2018. (CCC, Scopus, WoS)

RASTOCNY, K., ZDANSKY, J., BALAK, J., HOLECKO, P.: Diagnostics of an output interface of a
safety-related system with safety PLC. In Journal ELECTRICAL ENGINEERING, Vol. 99, Issue 4, pp.
1169-1178, ISSN 0948-7921, elSSN 1432-0487, 2017. (CCC, Scopus, WoS)

ZDANSKY, J., RASTOCNY, K.: Influence of Redundancy on Safety Integrity of SRCS with Safety PLC.
Proceedings of the 10th international conference ELEKTRO 2014, IEEE Catalog Number: CFP1448S-
CDR, pp. 508-512, ISBN 978-1-4799-3720-2, Rajecké Teplice, 2014. (IEEE Xplore, Scopus, WoS)

ZDANSKY, J., RASTOCNY, K., HRBCEK, J.: Influence of architecture and diagnostic to the safety in-
tegrity of SRECS output part. Proceedings of international conference Applied Electronics 2015, AE2015,
Pilsen, Czech Republic, 8 - 9 September 2015, pp. 297-301, ISBN 978-80-261-0385-1, ISSN 1803-7232,
2015. (IEEE Xplore, Scopus, WoS)

5.

RASTOCNY, K. — ZDANSKY, J.: Riadiace systémy so safety PLC. EDIS — vydavatel'stvo ZU, 2013,
ISBN ISBN 978-80-554-0681-7, (monografia)

Najvyznamnejsie publikované vedecké prace verejne realizované alebo prezentované umelecké diela alebo vykony za poslednych

Sest’

rokov. Maximalne pit’ vystupov.

1.

RASTOCNY, K., ZDANSKY, J., FRANEKOVA, M., ZOLOTOVA, I.: Modelling of diagnostics influen-
ce on control system safety. In COMPUTING AND INFORMATICS, Vol. 37, No 2, pp. 457-475, ISSN

2




2585-8807, 2018. (CCC, Scopus, WoS)

RASTOCNY, K., ZDANSKY, J., BALAK, J., HOLECKO, P.: Diagnostics of an output interface of a
safety-related system with safety PLC. In Journal ELECTRICAL ENGINEERING, Vol. 99, Issue 4, pp.
1169-1178, ISSN 0948-7921, elSSN 1432-0487, 2017. (CCC, Scopus, WoS)

ZDANSKY, J., RASTOCNY, K.: Influence of Redundancy on Safety Integrity of SRCS with Safety PLC.
Proceedings of the 10th international conference ELEKTRO 2014, IEEE Catalog Number: CFP1448S-
CDR, pp. 508-512, ISBN 978-1-4799-3720-2, Rajecké Teplice, 2014. (IEEE Xplore, Scopus, WoS)

ZDANSKY, J., RASTOCNY, K., HRBCEK, J.: Influence of architecture and diagnostic to the safety in-
tegrity of SRECS output part. Proceedings of international conference Applied Electronics 2015, AE2015,
Pilsen, Czech Republic, 8 - 9 September 2015, pp. 297-301, ISBN 978-80-261-0385-1, ISSN 1803-7232,
2015. (IEEE Xplore, Scopus, WoS)

5.

RASTOCNY, K. — ZDANSKY, J.: Riadiace systémy so safety PLC. EDIS — vydavatel'stvo ZU, 2013,
ISBN ISBN 978-80-554-0681-7, (monografia)

Utast na rieSeni (vedeni) najvyznamnejiich vedeckych projektov alebo umeleckych projektov za poslednych Sest’ rokov. Maximal-
ne pét’ projektov.

1.

RASTOCNY, K. a kol.: Kvantitativne hodnotenie integrity bezpe¢nosti riadiacich systémov pre drdhové
aplikacie. Projekt VEGA, ¢. 1/0388/12, 2012-2014, (spoluriesitel’)

JANOTA, A. a kol.: Stidium interakcii motorového vozidla, dopravného pridu a vozovky. Projekt VEGA,

2| & 1/0453/12, 20122014, (spoluriesitel’)
Splnené.
Zavery:

Celkové zhodnotenie plnenia kritérii | Na zdklade komplexného posudenia plnenia kritérii
vratane odévodnenia vysoka skola aj po zmendch splita v case akreditdcie kritéria uplatio-

vané pri posudzovani sposobilosti a utvdra dostacujuce predpoklady
na udrzanie sposobilosti do najblizSej komplexnej akreditdcie.

Néavrh odportacania ministerstvu: Vysoka skola je sposobila uskutocniovat uvedeny Studijny program

opraviwjuci ju udelit jej absolventom akademicky titul Bc.

Zasadnutie pracovnej skupiny:

Elektronické hlasovanie (od ..do) 26.8. - 6.9.2019

Pocet ¢lenov PS: 17

Zucastnili sa: 13

(prezencnd listina) I. Farkas, P. Farka$, J. Juhar, L. JuriSica, M. Klimo, J. Kol-
Pri elektronickom hlasovani uviest’ pocty zi- lar, P. Mikulecky, J. Murgas, J. Parali¢,

Castnenych J. Sarnovsky, J. Spalek, V. Wieser, M. Liska

Vysledok hlasovania za navrh vyjadrenia PS Za: 12 Proti: 0 Zdrzal sa: 1

Podpis predsedu pracovnej skupiny: Miroslav Liska, v. r.




