Priloha k uzneseniu 89.8.4

Hodnotiaca sprava
pracovnej skupiny AK

vo veci posudenia sposobilosti vysokej skoly uskutoc¢niovat’ Studijny program

podl'a § 82 ods. 2 pism. a)

Cislo ziadosti:

2018/122-68AA

Ziadajtica vysoka $kola (aj praco-
visko, kde sa SP bude uskutociio-

vat):

Zilinska univerzita, Elektrotechnicka fakulta

Predseda pracovnej skupiny:

prof. Ing. Miroslav Fikar, DrSc.

Pracovna skupina (ndzov):

OV 16 informatické vedy, automatizaciu a telekomunikacie

V ziadosti sa pozaduje posudenie spdsobilosti uskutoctovat’ Studijny program:

CiSlO a néZOV Standardna « . ,
Nézov SP 30 Stupeit | Forma | dizka si- J aZ}:k usk}ltoc Akad.emlcky
) « dia flovania titul
(v stulade so SSO)
. . . 2621 (5.2.14) . 1. slovensky
Aplikovana telematika Automatizécia 2. denna 2 2. anglicky Ing
. , . 2621 (5.2.14) exter- 1. slovensky
Aplikovana telematika Automatizécia 2. né 3 2. anglicky Ing

Posudenie ziadosti:

Al

COST:

Splnené:

Pracovisko preukazuje nepretrzitii vyskumnu ¢innost’ v problematike Studijného odboru Auto-
matizacia na medzinarodnej trovni, je zapojené do vyskumnych projektov APVV, KEGA,

COST TU 1305: Social networks and travel behaviour (Socidlne siete a spravanie pri cestova-
ni), 2014-2018 — medzindrodny projekt

APVV-15-0441: Meraci systém s optickym snimacom pre systémy Weight In Motion, 2016-2020
KEGA-008ZU-4/2015: Inovacia HW a SW ndstrojov a metéd laboratérnej vyuchy so zamera-
nim na riesenie bezpecnostnych aspektov IKT v bezpecnostne kritickych aplikaciach riadenia
procesov, 2015-2017

KEGA 038ZU-4/2017: Laboratérne metédy vyuchy automatickej identifikécie a lokalizacie vy-

uzivajuce radiofrekvencnu identifikacnu technologiu

Publikacné vystupy pracoviska sl na medzinarodnej urovni, kategoria A:

HRUBOS, M. — SVETLIK, J. — NIKITIN, Y. - PIRNIK, R. - NEMEC, D. - SIMAK, V. — JANOTA,
A. — HRBCEK, J. - GREGOR, M.: Searching for Collisions between Mobile Robot and Environ-
ment. International Journal of Advanced Robotic Systems,vol. 13, no. 5, pp. 1-11, 2016, ISSN
1729-8806 (print), ISSN 1729-8814 (online), doi: 10.1177/1729881416667500 (Impact Factor
2016: 0.987, Current Content, Web of Science) — kat. A

NEMEC, D. - JANOTA, A. — HRUBOS, M. - SIMAK, V.: Intelligent real-time MEMS sensor fusi-
on and calibration. IEEE Sensors Journal, Vol. 16, Num. 19, 2016, doi:
10.1109/JSEN.2016.2597292, 5. 7150-7160, ISSN 1558-1748 (IF 2016: 2.512, Current Content,
Web of Science) — kat A

NEMEC, D. — JANOTA, A. - HRUBOS, M. — GREGOR, M. - PIRNIK, R.: Mutual acoustic
identification in the swarm of e-puck robots. International Journal of Advanced Robotic
Systems, vol. 14, no. 3, 2017, s. 1-10, 2017, ISSN 1729-8806 (print), ISSN 1729-8814 (online),
doi: 10.1177/1729881417710794 [IF 2016: 0.987] — kat. A

RASTOCNY, K. — FRANEKOVA, M. — HOLECKO, P.— ZOLOTOVA, I.: Modelling of hazards
effect on safety integrity of open transmission systems. Computing and Informatics, vol. 35, is-
sue 2, 2016, s. 470-496, (IF 2016:0.488, Current Content, Web of Science) — kat. A

NEMEC, D. — JANOTA, A. — GREGOR, M. — HRUBOS, M. — PIRNIK, R.: Control of the mobile

robot by hand movement measured by inertial sensors. Electrical Engineering, 2017, 5. 1-8,




Print ISSN 0948-7921, Online ISSN 1432-0487 https://doi.org/10.1007/s00202-017-0614-3 (IF
2016: 0.569, Current Contents, Web of Science) — kat A

Vysledok hodnotenia vyskumnej ¢innosti pracoviska v KA: B+

Splnené:

Centralnym pracoviskom zabezpecujucim komplexné knizni¢no-informa¢né sluzby v mieste uskutocno-
vania $tudijného programu je Univerzitna kniznica Zilinskej univerzity v Ziline (UK ZU), ktor4 relevan-
tne podl'a aktualnych potrieb jednotlivych $tudijnych programov spristupiiuje monografie, uéebnice,
skripta, normy, vestniky, legislativne dokumenty, periodicku literataru, Statistické prehl'ady a rocenky,
jazykové a odborné slovniky, encyklopédie, elektronické nosi¢e informacii, elektronické informacné
zdroje a elektronické knihy. Informacie o nadobudnutej Studijnej a ostatnej odbornej literature spristupiiu-
je cez elektronicky online katalog. Zahrani¢né inojazycné tituly predstavuju cca 60 % z celkového fondu

A2 kniznice. UK ZU ma k dispozicii 92 $tudijnych miest v 3 §tudovniach s celkovou plochou 2 341 m2,
ktoré st kompletne vybavené pocitacovou technikou s priamym pristupom k Internetu. V Studovniach je k
prezenénému Stadiu pristupnych 11 292 knizni¢nych jednotiek (zakladna Studijna literatara, elektronické
a audiovizualne dokumenty, zaverecné a kvalifikacné prace, normy), periodicka literatura a taktiez pristup
k 35 databazam vécSinou spristupiiujucich plnotextové zdroje (pristup mozny aj cez iné IP adresy univer-
zity). K dispozicii je aj knizni¢ny fond katedry, ktory pozostava z knih, skript a konferenénych zbornikov
z odboru Automatizacia. Vypozicky sa realizuji prezencne i absencne.

Splnené:

e pomer doktori (profesori +docenti +PhD.) : Studenti je 17:24

e prednasaju 4 profesori, 4 docenti v odbore,

e prednasaju celkovo 4 profesori, 5 docenti, 8 doktori (PhD.), 3 bez PhD.

Minimalna podmienka posobenia, udrzovania kvality a preukéazatelného rozvijania:
profidoc 1
meno, priezvisko Ales Janota tituly prof. Ing. PhD.

Eurlng
Studijny odbor (funkcia) Automatizacia (profesor)
Studijny odbor (titul prof.) | 5.2.14 Automatizdcia rok udelenia | 2010
Studijny odbor (titul doc.) Informacné a zabezpecovacie sys- | rok udelenia | 2003
témy
A3 velkost prac. uvizok 100
prof/doc 2
meno, priezvisko Maria Franekova | tituly | prof. Ing. PhD.
Junkcné miesto v odbore | Automatizdcia (profesorka)
habilitacia v odbore Informacné a zabezpecovacie systemy | rok 2004
inaugurdcia v odbore 5.2.14 Automatizacia rok 2011
prac. uvdzok 100
prof/doc 3
meno, priezvisko Peter Vestenicky | tituly | doc. Dr. Ing
Automatizacia (docent)
funkcné miesto v odbore
habilitacia v odbore 5.2.14 Automatizacia rok 2012
inaugurdcia v odbore rok
prac. uvdzok 100
Nezmenilo sa (pri posudzovani zmien)
A4 | Splnené:

e Pocet zavereCnych prac Studentov/pocet zamestnancov, ktori vedu zaverecné prace: 23:23
(max. odhad, DF 13, EF 10)




Pocet zavereCnych prac na 1. a 2. stupni Studia vedenych jednym akademickym zamestnancom
nepresiahne v jednom akademickom roku desat’.

Splnené:

Vytvaranie skasobnych komisii na vykonanie $tatnych skisok sa riadi § 63, ods.2, 3, 4, 6 Za-
kona €. 131/2002 Z. z. o vysokych Skolach a o zmene a doplneni niektorych zédkonov a § 25,
0ds.25 Studijného poriadku EF UNIZA. Skusobna komisie pre $tatne skusky maji najmenej
Styroch ¢lenov. Predsedov skuSobnych komisii vymentiva a odvolava dekan z profesorov a
docentov pdsobiacich v prvom rade ako garanti Studijnych programov na fakulte, v pribuznych
Studijnych odboroch na inych fakultach, alebo z inych vyznamnych odbornikov schvalenych ve-

A5 | deckou radou fakulty. Clenov skusobnej komisie vymenuva a odvolava dekan z vysokoskol-
skych ucitel'ov posobiacich vo funkciach profesorov a docentov a z d’alsich vyznamnych odbor-
nikov schvalenych vedeckou radou fakulty. Ak ide o bakalarske §tudijné programy, aj z vyso-
koskolskych ucitel'ov vo funkcii odborného asistenta s vysokoskolskym vzdelanim tretiecho
stupnia. Najmenej 2 ¢lenovia skuSobnej komisie pre Statne skusky, ak ide o Studijné programy
inzinierskeho studia, st vysokoskolski ucitelia posobiaci vo funkciach profesor alebo docent, ak
ide o bakalarske Studijné programy, najmenej 1 vysokoskolsky ucitel’ pdsobiaci vo funkcii
profesora alebo vo funkcii docenta.

A6 Splnené:

garant

meno, priezvisko Ales Janota tituly | prof. Ing. PhD.

Eurlng

rok narodenia 1963

Jfunkcné miesto v odbore | Automatizdcia (profesor)

habilitacia v odbore Informacné a zabezpecovacie systémy rok | 2003
inaugurdcia v odbore 5.2.14 Automatizdcia rok | 2010

prac. uvizok 100
Najvyznamnejsie vysledky garanta:

IV.1 Prehlad vystupov

Celkovo Za poslednych Sest’ rokov (2012-2017)

OP;.) gitievnycsetl;lfgoegl;%?ym vo Web WoS: 29, Scopus: 41 WoS: 22, Scopus: 28

Pocet vystupov kategorie A 5 5

Pocet vystupov kategorie B 24 17

Pocet citacii Web of Science alebo

Scopus, v umeleckych Studijnych od- WoS: 23, Scopus: 44 WoS: 18, Scopus 36

boroch pocet ohlasov v kategérii A

Poéf:t pl:oj ektov ziskanych na financo- 13 10

vanie vyskumu, tvorby

medsingrodnei/nirodne] trovni 110 1/0

IV.2 NajvyznamnejSie publikované vedecké prace, verejne realizované alebo prezentované umelecké diela a vykony.
Maximalne pét.

ADC

NEMEC, D. - JANOTA, A. — HRUBOS, M. - SIMAK, V.: Intelligent real-time MEMS sensor fusion
and  calibration. IEEE  Sensors  Journal, Vol. 16, Num. 19, 2016, doi:
10.1109/JSEN.2016.2597292, s. 7150-7160, ISSN 1558-1748 (IF 2017: 2.512, Current Content,
Web of Science) — kat A

ADC

NEMEC, D. — JANOTA, A. - HRUBOS, M. — GREGOR, M. - PIRNIK, R.: Mutual acoustic
identification in the swarm of e-puck robots. International Journal of Advanced Robotic Systems,
vol. 14, no. 3, 2017, s. 1-10, ISSN 1729-8806 (print), ISSN 1729-8814 (online), doi:
10.1177/1729881417710794 (IF 2016: 0.987) — kat. 4

3. | ADC
NEMEC, D. — JANOTA, A. — GREGOR, M. — HRUBOS, M. — PIRNIK, R.: Control of the mobile

robot by hand movement measured by inertial sensors. Electrical Engineering, 2017, s. 1-8, Print




ISSN 0948-7921, Online ISSN 1432-0487 https://doi.org/10.1007/s00202-017-0614-3 (IF 2016:
0.569, Current Contents, Web of Science) — kat A

ADM

4. | JANOTA, A. — SIMAK, V. — NEMEC, D, - HRBCEK, J.: Improving the precision and speed of
Euler angles computing from low cost sensor data. Sensors, vol. 15, issue 3, 2015, s. 7016-7039,
ISSN 1424-8220, doi: 10.3390/5150307016 (IF 2016: 2.677, Web of Science) — kat. A

ADM

5. | RASTOCNY, K. — JANOTA, A. — ZAHRADNIK, J.: The Use of UML for Development of a Railway
Interlocking System. Lecture Notes in Computer Science, vol. 3147, Springer-Verlag Heidelberg,
2004, s. 174-198, ISSN 0302-9743 (Current Contents, Web of Science, Scopus)

IV3 NajvyznamnejSie publikované vedecké prace verejne realizované alebo prezentované umelecké diela alebo vykony za
poslednych Sest’ rokov. Maximalne pit’ vystupov.

ADC

NEMEC, D. - JANOTA, A. — HRUBOS, M. - SIMAK, V.: Intelligent real-time MEMS sensor fusion
and  calibration. IEEE  Sensors  Journal, Vol. 16, Num. 19, 2016, doi:
10.1109/JSEN.2016.2597292, 5. 7150-7160, ISSN 1558-1748 (IF 2016: 2.512, Current Content,
Web of Science) — kat A

ADC

NEMEC, D. — JANOTA, A. - HRUBOS, M. — GREGOR, M. - PIRNIK, R.: Mutual acoustic
identification in the swarm of e-puck robots. International Journal of Advanced Robotic Systems,
vol. 14, no. 3, 2017, s. 1-10, ISSN 1729-8806 (print), ISSN 1729-8814 (online), doi:
10.1177/1729881417710794 (IF 2016: 0.987] — kat. A

ADM

3. | JANOTA, A. — SIMAK, V. — NEMEC, D, - HRBCEK, J.: Improving the precision and speed of
Euler angles computing from low cost sensor data. Sensors, vol. 15, issue 3, 2015, s. 7016-7039,
ISSN 1424-8220, doi: 10.3390/5150307016 (IF 2016: 2.677, Web of Science) — kat. A

ADC

HRUBOS, M. — SVETLIK, J. — NIKITIN, Y. - PIRNIK, R. - NEMEC, D. - SIMAK, V. — JANOTA, A.
4. | — HRBCEK, J. - GREGOR, M.: Searching for Collisions between Mobile Robot and Environment.
International Journal of Advanced Robotic Systems,vol. 13, no. 5, pp. 1-11, 2016, ISSN 1729-
8806 (print), ISSN 1729-8814 (online), doi: 10.1177/1729881416667500 (Impact Factor 2016:
0.987, Current Content, Web of Science) — kat. A

AFC

MIKLUSCAK, T. — GREGOR, M. - JANOTA, A.: Using Neural Networks for Route and Destinati-
on Prediction in Intelligent Transport Systems. Communications in Computer and Information
Science 329, Springer-Verlag Berlin Heidelberg, Jerzy Mikulski (Ed.), 2012, s. 380-387, ISBN
978-3-642-34049-9, ISSN 1865-0929 (Web of Science, Scopus)

1V.4 Utast’ na rieSeni (vedeni) najvyznamnejsich vedeckych projektov alebo umeleckych projektov za poslednych ¥est
rokov. Maximélne pét projektov.

1. | 530632-TEMPUS-1-2012-1-SE-TEMPUS-JPCR: EU-EG-JO Joint Master Programme in Intelli-
gent Transport Systems (sub-koordindtor za Elektrotechnickii fakultu ZUZ, 2012-2016)

2. | 343/100/2013 ,, Vyskum vyuzitia vidajov z mytneho systému*. Projekt na zdklade HZ s VUD Zilina
(veduci projektu, 2013)

3. | VEGA 1/0453/12 Studium interakcii motorového vozidla, dopravného pridu a vozovky (vedici
projektu, 2012-2014)

4. | KEGA 010ZU-4/2013 ,, Modernizdcia didaktického vybavenia a metod vzdelavania so zameranim

na oblast robotiky * (veduci projektu, 2013-2015)

B1

Splnené:

Pocet kreditov obsahu Studijného programu je venovanych danému Studijnému odboru je 100%
(120). Stadium v SP zodpoveda obsahu SO Automatizécia, ¢im je splnena minimalna podmien-
ka kritéria KSP-B1.

Absolvent tudijného odboru Automatizacia mé vd’aka prehibeniu poznatkov z prirodnych vied
hlbsie znalosti z teorie riadenia a spracovania informacii, z metdod navrhu HW a SW prostried-
kov, navrhu a vyuzitia informaénych technoldgii systémov automatického riadenia a z metod
diagnostiky systémov. Je pripravovany na samostatné navrhovanie automatickych riadiacich a
informacnych systémov, ich implementaciu a prevadzku s uvazovanim suvislosti. Teoretické
znalosti a praktické schopnosti a zru¢nosti mu umoznuji uplatnit’ sa v praxi alebo vo vyskume
alebo pokracovat’ v d’alSom $tudiu. Jadro znalosti tvoria pokroc¢ilé metody riadenia systémov,
optimalizicia, metdédy navrhu komponentov systémov automatického riadenia, metddy navrhu




komplexnych systémov automatického riadenia, modelovanie a simulacia systémov, informacné
zabezpecenie systémov riadenia, inteligentné systémy riadenia. DalSie témy predurcujt aplikac-
né oblasti.

B2

Splnené:

Charakteristika profilu absolventa je vhodne premietnuta do obsahu SP. Praktické zruénosti zis-
kavaju Studenti na laboratornych cviceniach, pri rieSeni projektov, pri rieSeni individualnych za-
dani, pri samostatnej tvorivej praci, pri rieSeni uloh zaverecnej prace. V kazdom semestri je
moznost’ absolvovania odbornej praxe.

B3

Splnené:
Navrhnuta §tandardné dizka je v sulade s predpismi (2 roky DF, 3 roky EF) a je odévodnena.

B4

Nejde o taky pripad.

BS

Splnené:

Pocet kreditov za zaverecnu pracu, vratane obhajoby je 10. Zavere¢nou pracou je diplomova
praca. Ide o samostatnu pracu Studenta, ktort uskutociiuje pod vedenim Skolitel’a (vediuceho
prace), uréeného veducim skoliaceho pracoviska.

Bo6

Nie je to tento pripad

B7

Nie je to tento pripad

B8

Splnené:

Prijimacie konanie sa riadi ustanoveniami § 58 Zakona ¢. 131/2002 Z. z. o vysokych Skolach
a o zmene a doplneni niektorych zakonov, ramcovymi podmienkami prijimania uchadzacov o
$tadium podla ustanoveni § 17 Statitu UNIZA, ustanoveniami ¢l. 6 Studijného poriadku UNI-
ZA a § 5 Studijného poriadku EF.

Prijimacie konanie sa uskutociiuje formou vyberového konania na zaklade vysledkov z prvého
stupnia Stadia.

Dalou podmienkou prijimania na $tadium $tudijnych programov druhého stupiia je absolvova-
nie $tudijného programu prvého stupnia v rovnakom alebo pribuznom $tudijnom odbore.

Bez vyberového konania su prijati uchadzaci, ktori dosiahli hodnotu vézeného Studijného
priemeru dosiahnutého v 1. stupni §tudia max. 2,00 vratane. Do vyberového konania si zara-
deni vSetci ostatni uchadzagi, ktori nespifiaju toto kritérium.

Vo vyberovom konani sa vytvorenie poradia uchadzacov o prijatie vykona podl’a hodnoty vaze-
ného Studijného priemeru dosiahnutého v 1. stupni studia. Pri prijimani st uprednostneni a priji-
mani uchadzaci v poradovniku s najniz§imi poradovymi ¢islami, uréenym podla vyhodnotenia
vysledkov vyberového konania az do naplnenia planovanej kapacity Studijného programu.

B9

Splnené:

Poziadavky na uspes$né absolvovanie Studia st dostatocne selektivne, aby neumoznili absolvo-
vanie Studentovi, ktory neziskal v priebehu vzdelavacieho procesu vedomosti, schopnosti a
zrucnosti na Standardnej Grovni:

e absolventi s najslab$im prospechom su na Standardnej urovni

® vysoka Skola ma vlastny systém zabezpecenia kvality

B10

Nejde o taky pripad.

B11

Splnené:
Absolventi sa uplatnia v nasledovnych oblastiach:

* projektovanie, modelovanie, navrh, zavadzanie, kontrola, prevadzka, servis a udrzba te-
lematickych systémov a ich komponentov, konkrétne inteligentnych dopravnych systé-
mov, riadiacich systémov cestnych a Zelezni¢nych tunelov, zlozitych riadiacich doprav-
nych systémov, telematickych systémov v zdravotnictve

* riadenie projektov vyvoja telematickych aplikacii

* vyhodnocovane u¢innosti telematickych systémov, meranie ich parametrov, kontrola ich




prinosov pre pouzivatelov, integracia prvkov/zariadeni/podsystémov a ich zaclenenie
do vyssich celkov

* posudzovanie telematickych systémov z hl'adiska ich bezpecnosti, bezporuchovosti a
dalsich spolahlivostnych parametrov ako aj dopadov na zivotné prostredie

* vyskum a vyvoj.

Zavery:

Celkové zhodnotenie plnenia kritérii | Na zdklade komplexného posudenia plnenia kritérii

vratane oddévodnenia

vysokd skola spliia v case akreditdcie kritérid uplatiiované pri
posudzovani sposobilosti a utvdra dostacujuce predpoklady
na udrzanie spésobilosti do najblizSej komplexnej akreditacie

Navrh odporucania ministerstvu: Vysoka skola je sposobila uskutociiovat’ uvedeny Studijny
program opravitujuci ju udelit jej absolventom akademicky ti-
tul.

Odportcanie vysokej skole:

Zasadnutie pracovnej skupiny:

Dna: 12-13.3.2018

Pri elektronickom hlaso-
vani uviest’ interval ur-
¢eny na hlasovanie (od
..do)

Pocet ¢lenov PS: 19
Zucastnili sa: 17
(prezencna listina)

Pri elektronickom hlaso-
vani uviest’ poCty zacast-
nenych

I. Farkas, P. Farkas, M. Fikar, P. Fri¢, J. Juhar, L. JuriSica, M. Klimo, J. Kol-
lar, M. Liska, P. Mikulecky, L.. Molnar, J. Murgas, J. Paralic, 1. Petras,
J. Sarnovsky, J. Spalek, V. Wieser

Vysledok hlasovania za
navrh vyjadrenia PS

Za: 16 Proti: 0 Zdrzal sa: 1

Podpis predsedu pracov-
nej skupiny:

Miroslav Fikar, vr




