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V Ziadosti sa poZaduje posidenie sposobilosti uskutocnovat’ Studijny program:

Cislo a nazov Standard- & ic-
Nézov $P $0 Stupeii | Forma | nidiza | JOZYKUSKUIOE- | Akademic
, y stadia flovania ky titul
(v stilade so SSO)
: Mechatronika C
Mechatronika 9387 1. D 3roky | 1. anglicky Bc.

Posudenie ziadosti:

Al

Splnené:

Vyskumna cinnost pracoviska Ziadatela vykazuje dlhodobo nadpriemernii uroven na narodnej
i medzindrodnej virovni, v problematike SO sa riesili projekty KEGA, VEGA, OPVaV. Vysledky
su akceptované medzindarodnou vedeckou komunitou. Pracovisko méze adekvatne reagovat na
nové poznatky v danom odbore a zaclenit ich do poskytovaného vzdelavania v ramci SP.
Publikacna cinnost sa nekoncentruje len na skupinu dominantnych akademickych pracovnikov
(Gmiterko, Kelemen, Frankovsky), ale aj na publikdciach v kategorii A sa vyznamne podielaju
aj mladi vedecki a vyskumni pracovnici (Virgala, Hroncova, Mikova, Liptdk, Sarga). Ich publi-
kacna cinnost’ dosahuje medzinarodnu uroven, citacné ohlasy na nu su zdokumentované.

Publikdcie:

- ADMO10 [154936] Experimental identification of piezo actuator characteristic / Lubica
Mikova ... [et al.] - 2015. In: Metalurgija. Vol. 54, no. 1(2015), p. 221-223. - ISSN
0543-5846. [MIKOV/L Lubica, Technickd univerzita v KoSiciach, Strojnicka fakulta
(30%) - KELEMEN, Michal, Technicka univerzita v Kosiciach, Strojnicka fakulta (10%)
- TREBUNA, Frantisek, Technickd univerzita v Kosiciach, Strojnicka fakulta (10%) -
VIRGALA, Ivan, Technicka univerzita v Kosiciach, Strojnicka fakulta (30%) - MED-
VECKA-BENOVA, Silvia, Technickd univerzita v Kosiciach, Strojnicka fakulta
(20%)] Kategoria: A; Podiel: 0,7; WOS, Scopus, IF=0,959

- ADC Impact of dynamics of the frame on the performance of the positioning servosys-
tem. Lubica Mikova, Alexander Gmiterko, Peter Frankovsky, Darina Hroncova. In: In-
ternational Journal of Advanced Robotic Systems. - ISSN 1729-8814. - Vol. 13, no. 5
(2016), p. 1-6., DOI: 10.1177/1729881416663669 [Lubica Mikova, Strojnicka fakulta
(25%), Alexander Gmiterko, Strojnicka fakulta (25%), Peter Frankovsky, Strojnicka fa-
kulta (25%), Darina Hroncova, Strojnicka fakulta (25%)] Kategoria: A; Podiel: 0,75,
Current Contents; 1F=0,615

- ADC An inspection of pipe by snake robot, Frantisek Trebuna, Ivan Virgala, Miroslav
Pastor, Tomas Liptak and Lubica Mikova, In: International Journal of Advanced Robo-
tic Systems. - ISSN 1729-8814. - Vol. 13, no. 5 (2016), p. 1-12., DOI:
10.1177/1729881416663668 [Frantisek Trebuna, Technicka univerzita v KoSiciach,
Strojnicka fakulta (20%,), Ivan Virgala, Technicka univerzita v Kosiciach, Strojnicka fa-
kulta (20%), Miroslav Pastor, Technickad univerzita v Kosiciach, Strojnicka fakulta




(20%), Tomas Liptak, Technicka univerzita v Kosiciach, Strojnicka fakulta (20%) and
Lubica Mikova, Technicka univerzita v KoSiciach, Strojnicka fakulta (20%)]Kategoria:
A; Podiel: 0,6; Current Contents; IF=0,615

Granty:

- VEGA 1/1205/12 “Numerické modelovanie mechatronickych sustav*; VEGA MS SR;
Suma ziskanych financnych prostriedkov: 24.596€; Rok schvalenia financovania pro-
jektu: 2011; vediici projektu: prof. Ing. Jozef Bocko, CSc.; Doba rieSenia projektu:
2012-2015

- VEGA 1/0872/16 " Vyskum syntetickych a biologicky inspirovanych lokomdcii mechat-
ronickych siistav v clenitom teréne*, VEGA MS SR; Suma ziskanych financnych pro-
striedkov: 21800,-€; Rok schvdlenia financovania projektu: 2016, veduici projektu:
prof. Ing. Michal Kelemen, PhD. Doba riesenia projektu: 2016-2019

- OPVaV-2009/2.2/05-SORO. Kod ITMS: 26220220141, ,, Vyskum modulov pre inteli-
gentné robotickeé systéemy*; EU - OP Vyskum a vyvoj 2620002; Suma ziskanych financ-
nych prostriedkov: 113.100€; Rok schvalenia projektu: 2010, veduci projektu. prof. Ing.
Frantisek Siméak, CSc.:Doba rieSenia projektu: 01/2011-
12/2014;http://www.asfeu.sk/fileadmin/user upload/projects/20120629/opvav-
042012/2-2-05.pdf

Citacie:

Experimental friction identification of a DC motor / lvan Virgala, Michal Kelemen - 2013. In:
International Journal of Mechanics and Applications. Vol. 3, no. 1 (2013), p. 26-30. - ISSN
2165-9281 [VIRGALA, Ivan (90%) - KELEMEN, Michal (10%)]

- 2013 [3] KAJAN, Martin et al. Control of automated guided vehicle with PLC SIMATIC
ET200S CPU In: American Journal of Mechanical Engineering Vol. 1, no. 7 (2013), p.
343-348 ISSN: 2328-4102

- 2014 [1] DUCHON, F et al. Detection of welds in automated welding In: Applied Me-
chanics and Materials Vol. 611 (2014), p. 519-528 ISSN: 1660-9336

- 2014 [1] SARLOSI, J. et al. Early-stage design of robotic manipulator using dual visual
perception In: Applied Mechanics and Materials Vol. 611 (2014), p. 316-324 ISSN:
1660-9336

- 2014 [1] SHI, Q. et al. Compensation of Stribeck-Type Nonlinear Friction in Positio-
ning Control Using Equivalent-Input-Disturbance Approach In: Journal of Advanced
Computational Intelligence and Intelligent Informatics Vol. 18, no. 2 (2014), p. 150-156
ISSN: 1343-0130

- 2014 [1] DUCHON, F et al. Detection of welds in automated welding In: Applied Me-
chanics and Materials Vol. 611 (2014), p. 519-528 ISSN: 1660-9336

- 2014 [3] CERKALA, J., JADLOVSKA, A. Mobile robot dynamics with friction in Simu-
link In: Technical Computing Bratislava 2014 P. 1-10 ISBN: 978-80-7080-898-6

- 2015 [1] NANSAI, Shunsuke et al. Dynamic Modeling and Nonlinear Position Control
of a Quadruped Robot with Theo Jansen Linkage Mechanisms and a Single Actuator
In: Journal of Robotics Vol. 2015 (2015), art. n0.315673 ISSN: 1687-9600

- 2016 [1] MUDA, Muhammad Zaiyad Adaptive Neuro-fuzzy approach in friction identi-
fication In: IOP Conference Series : Materials Science and Engineering Vol 131 (2016),
p. 1-6 ISSN: 1757-8981

- 2016 [1] EVANGELIOU, N., KARAGEORGOS, D., TRES, A. Design and antagonistic
control of a tendon-driven Minimally Invasive Surgical robotic tool In: MED 2016 : 24
th Mediterranean Conference on Control and Automation : Greece, June 21-24, 2016 P.
725-730 ISBN: 978-146738345-5

- 2016 [3] MORANTE, Santiago et al. Force-Sensorless Friction and Gravity Compensa-
tion for Robots In: Robot 2015 : Second Iberian Robotics Conference : Advances in
Robotics volume 2 P. 57-68 ISBN: 978-3-319-27148-4

In Friction Effect Analysis of a DC Motor / Ivan Virgala, Peter Frankovsky, Maria Kenderovd -
2013.In: American Journal of Mechanical Engineering. Vol. 1, no. 1 (2013), p. 1-5. - ISSN



http://www.asfeu.sk/fileadmin/user_upload/projects/20120629/opvav-042012/2-2-05.pdf
http://www.asfeu.sk/fileadmin/user_upload/projects/20120629/opvav-042012/2-2-05.pdf

2328-4102 Spésob pristupu: http://www.sciepub.com/journal/AJME/Currentlssue. [VIRGALA,
Ivan - FRANKOVSKY, Peter - KENDEROVA, Mdria] 2013 [3] KAJAN, Martin et al. Control
of Automated Guided Vehicle with PLC SIMATIC ET200S CPU In: American Journal of Me-
chanical Engineering Vol. 1, no. 7 (2013), p. 343-348 ISSN: 2328-4110

2013 [1] JEZNY, Jaromir, CURILLA, Miloslav Position Measurement with Hall Effect
Sensors In: American Journal of Mechanical Engineering Vol. 1, no. 7 (2013), p. 231-
235 ISSN: 2328-4110

2013 [3] NASER, Mohammad Fuad Mohammad - IKHOUANE, Faygal Advances on
LuGre friction model In: International Journal of Mathematical, Computational Scien-
ce and Engineering Vol. 7, no. 10 (2013), p. 72-77 ISSN: 1307-6892

2014 [1] CECH, Vladimir, CERVENKA, Martin The Manipulator of the Passive Optoe-
lectronic Rangefinder as a Controlled System of servomechanisms In: Mechatronics
2013 : Recent Technological and scientific Advances P. 17-24 ISBN: 978-3-319-02293-
2

2014 [1] DUCHON, F. et al. Improved GNSS localization with the use of DOP para-
meter In: Applied Mechanics and Materials Vol. 611 (2014), p. 450-466 ISSN: 1660-
9336

2014 [1] CHINTHAKA, M. K. C. Dinesh et al. Disturbance Observer based Friction
Compensator for a DC Motor In: ECTI-CON 2014 : 11th International Conference on
Electrical Engineering/Electronics, Computer, Telecommunications and Information
Technology : Nakhon Ratchasima, Thailand P. 1-6 ISBN: 978-1-4799-2993-1

2014 [3] RELJIC, Dejan, JERKAN, Dejan Experimental Identification of the Mechani-
cal Parameters of an Induction Motor Drive In: International Symposium on Industrial
Electronics INDEL 2014 : Banja Luka, November 6-8, 2014 P. 106--114 ISSN: 978-
99955-46-22-9

2015 [1] PERERA, GV.A.GA. et al. DC motor inertia estimation for robust bilateral
control In: 7th International Conference on Information and Automation for Sustaina-
bility : "Sharpening the Future with Sustainable Technology": ICIAfS 2014 : 22-24 De-
cember 2014, Sri Lanka ISBN: 978-147994598-6

2014 [3] FICO, T. et al. Mechatronic concepts of automated weather radars (a survey)
In: Procedia Engineering Vol. 96 (2014), p. 101-110 ISSN: 1877-7058

2014 [1] CHOVANCOVA, A. et al. Mathematical modelling and parameter identifica-
tion of quadrotor (a survey) In: Procedia Engineering Vol. 96 (2014), p. 172-181 ISSN:
1877-7058

2015 [1] VISWANATHAN, S.P. et al. Dynamics and control of spacecraft with a gene-
ralized model of variable speed control moment gyroscopes In: Journal of Dynamic
Systems, Measurement and Control, Transactions of the ASME Vol. 137, no. 7 (2015),
a.n. 071003 ISSN: 0022-0434

2015 [4] STEPANOQV, P., LAGUTKIN, S., NIKITIN, Y. Development of the Algorithm
for Definition of Residual Service Life by a Comprehensive Diagnosis of the Electrome-
chanical Drive In: Acta Mechanica Slovaca Roc. 19, ¢. 2 (2015), s. 52-56 ISSN: 1335-
2393

2015 [4] CYGANIUK, Joanna Pneumatic Press for Cold Bending of Metal Elements
for Cold Bending of Metal Elements In: Acta Mechanica Slovaca Roc. 19, ¢. 2 (2015),
s. 36-41 ISSN: 1335-2393

2014 [1] FICO, T, DUCHON, F, CHOVANCOVA, A., at al. Mechatronic concepts of
automated weather radars In: Procedia Engineering : Modeling of Mechanical and
Mechatronic Systems Vol. 96, no. (2014), p. 101-110 ISSN: 1877-7058

2015 [1] AZIS KHATER, A., EL-BARDINI, M. , EL-RABAIE, N.M. Embedded Adaptive
Fuzzy Controller Based on Reinforcement Learning for DC Motor with Flexible Shaft
In: Arabian Journal for Science and Engineering Vol. 40, no. 8 (2015), p. 2389-2406
ISSN: 1319-8025

2015 [4] ZUBKOVA, Yulia, TURYGIN, Yury Experimental Investigation of Dynamic
Error for Manipulator Output Link During Its Motion Path Tryout In: Acta Mechanica
Slovaca Ro¢. 19, ¢. 3 (2015), s. 34-37 ISSN: 1335-2393



http://www.sciepub.com/journal/AJME/CurrentIssue

- 2015 [1] TERAN, E., UEDA, J. Evaluation of wheelchair Rolling Resistance using a
robotic device In: ARSO 2014 : 9th IEEE International Workshop on Advance Robotics
and its Social Impacts : Evanston, September 11-13, 2014 P. 149-154 ISSN: 2162-7568

- 2015 [3] LOZHKIN, A. G. et al. In the Issue of Complex Plane Motions of the Robot In:
Journal of Automation and Control Vol. 3, no. 3 (2015), p. 89-95 ISSN: 2372-3033

- 2015 /1] BOZEK, P. et al. Increasing the production system productivity using inertial
navigation In: Manufacturing Technology Vol. 15, no. 3 (2015), p. 274-278 ISSN: 1213-
2489

Splnené:

Pracovisko Ziadatela vyuZiva pre zamestnancov a Studentov, ako aj pre rozvoj SP bohaty kniz-
nicny fond Univerzitnej kniznice TUKE (UK), sidliacej v novopostavenej budove s bezbariéro-
vym pristupom - http://www.lib.tuke.sk/. UK poskytuje vypozicné sluzby, konzultacné sluzby;,
referencné sluzby, digitdlne sluzby; MVS a MKVS, vzdeldavania a Skolenia k pisaniu zaverec-
nych prac, Wifi pripojenie k internetu.

A2 | Aktualizacia zdrojov UK, potrebnych na studium jednotlivych Studijnych programov, sa vykona-
va i formou edicnej cinnosti pracovnikov SjF TUKE, ktora odrdza aktudlne potreby a dopyt
Studentov po odbornej literature, ako aj prostrednictvom digitalnej kniznice UK:
http://www.lib.tuke.sk/?page=ezdroje. UK disponuje pristupom ku vsetkym vyznamnym databa-
zam.

TUKE disponuje dostatocnym materidalnotechnickym i informacnym zabezpecenim na to, aby
mohla uskutociiovat a rozvijat hodnoteny SP a splnit jeho ciele v oblasti vzdelavania.
Splnené:
e pomer doktori (profesori +docenti +PhD.) : Studenti je 42 : 25 = 1,68
Pozn.: ked%e ide o novy SP, pocet studentov je odhad podl'a poctu Studentov na uz akredito-
vany SP Mechatronika v slovenskom jazyku na pracovisku Ziadatela.
e prednasaju x1 profesori, y1 docenti v odbore, x1 = 10; y1 = 15
e prednasaju celkovo X profesori, y docenti, z doktori (PhD.), w bez PhD.
x=15;y=22;z=17,w=0
Minimalna podmienka pdsobenia, udrzovania kvality a preukazate'ného rozvijania:
prof/doc 1
meno, priezvisko Gmiterko Alexander | tituly [ prof. Ing. CSc.
Studijny odbor (funkcia) Mechatronika (profesor)
Studijny odbor (titul prof.) Mechatronika rok udelenia | 2005
Studijny odbor (titul doc.) Pristrojova, regula¢na a automati- | rok udelenia | 1997
A3 zacna technika
velkost prac. uvizok 100 %
prof/doc 2
meno, priezvisko Sarga Patrik | tituly | doc. Ing. PhD.
funkéné miesto v odbore | Mechatronika (docent)
habiliticia v odbore Mechatronika rok 2015
inaugurdcia v odbore rok
prac. uvdzok 100 %
prof/doc 3
meno, priezvisko Virgala Ivan | tituly | doc. Ing. PhD.
funkéné miesto v odbore | Mechatronika (docent)
habilitacia v odbore Aplikovana mechanika rok 2017
inaugurdcia v odbore rok
prac. wvizok 100 %
Splnené
Pocet zaverecnych prac Studentov/pocet zamestnancov, ktori vedu zdverecné prace nemozno stanovit,
A4 lebo ide o novy program.

Pracovisko uvadza, Ze sucet zaverecnych prac Studentov na prvom a druhom stupni Studia, vedenych
jednym zamestnancom vysokej skoly by nemal presiahnut’ v jednom akademickom roku desat.



http://www.lib.tuke.sk/
http://www.lib.tuke.sk/?page=ezdroje

Splnené

A5 Pravidla vysokej skoly na tvorbu komisii pre Statne skusky (na obhajoby zaverecnych prac) v druhom
stupni SP zabezpecuju, aby jeden clen komisie pre Stdatne skusky bol z prostredia mimo vysokej Skoly.
Splnené
garant
meno, priezvisko Gmiterko Alexander | tituly | prof. Ing. CSc.
rok narodenia 1950
Sfunkcéné miesto v odbore profesor v odbore Mechatronika
habilitacia v odbore Pristrojova, regula¢na a automatizaéna tech- rok | 1997
nika
inaugurdcia v odbore Mechatronika rok | 2005
prac. uvdizok 100 %
Garant SP Mechatronika v 1. stupni §tidia ma pracovmii zmluvu s TU v Kosiciach na miesto vysokoskol-
ského ucitela a na zaradenie do funkcie profesor na dobu urcitu az do dosiahnutia veku 70 rokov (podla
Zdkona 131/2002 Z.z. o VS a podla §77 odsek 4 pravo na pracovnu zmluvu na dobu uréitii az do dosiah-
nutia veku 70 rokov), t.j. v pripade uvadzaného garanta Studijného programu do roku 2020.
Garant SP spliia stanovené podmienky:
® Je zaradeny ako vysokoskolsky ucitel’ na funkcnom mieste profesora v odbore Mechatronika (OV
16).
® Jeho pedagogicky a vedecky profil zarucuju odbornii kvalitu a jeho skutocnu angazovanost’ pri
garantovani tohto SP.
Je zamestnany na TU v KoSiciach na ustanoveny tyzdenny pracovny cas.
Spliia podmienku maximdlneho veku pre garantovanie Studijného programu.
®  Priamo sa podiela na priprave informacnych listov predmetov a urcuje potencidalne smery vo
vyucbe v sulade s modernymi trendmi a poZiadavkami praxe.
®  Ako popredny akademicky funkcionar a zaroven veduci alebo riesitel’ viacerych projektov nielen
Ndrodného, ale aj medzinarodného charakteru patri medzi lidrov vyskumnej c¢innosti v OV 16;
participuje na identifikdcii novych vyskumnych cielov a vizii, ktorych cielom je priniest inova-
AB tivne poznatky, riesenia a vysledky.

®  Splia stanovené kritérid pre vyberové konania na profesora, stanovené vniitornymi predpismi
fakulty a univerzity.
Garant SP je ¢lenom:

- IEEE (The Institute of Electrical and Electronics Engineering, Inc.) so sidlom v USA.
- zboru expertov uradu pre normalizaciu, metrologiu a skusobnictvo SR v oblasti metrologie.

Najvyznamnejsie aktivity garanta SP:
®  Najvyznamnejsie publikované vedecké prace:

o ADE [100891] Numerical and experimental modelling of carrying elements of heavy
metallurgical equipments / F. Treburia, F. Simcéadk, A. Gmiterko - 2010. - I elektronicky
opticky disk (CD-ROM).In: Metalurgija. Vol. 49, no. 2 (2010), p. 96-101. - ISSN 0543-
5846 Spésob pristupu: http://web.tuke.sk/sjf-kamam/mmams2009/MET 49 2.pdf.
[TREBUNA, Frantisek (34%) - SIMCAK, Frantisek (33%) - GMITERKO, Alexander,
Technicka univerzita v Kosiciach, Strojnicka fakulta (33%)],; Kategoria: A, Podiel:
0,33, WOS, IF=0,69

o ADC A geometric approach to modeling of four- and five-link planar snake-like robot.
Tomas Liptak, Ivan Virgala, Peter Frankovsky, Patrik S'arga, Alexander Gmiterko, Len-
ka Balockova. In: International Journal of AdvancedRobotic Systems, September-
October 2016: 1-9. [Tomds Liptak, Technickd univerzita v KoSiciach, Strojnicka fakulta
(20%), Ivan Virgala, Technickad univerzita v KoSiciach, Strojnicka fakulta (20%), Peter
Frankovsky, Technicka univerzita v KoSiciach, Strojnicka fakulta (20%), Patrik Sarga,
Technicka univerzita v KoSiciach, Strojnicka fakulta (20%), Alexander Gmiterko, Tech-
nicka univerzita v KoSiciach, Strojnicka fakulta (18%), Lenka Balockova, Technicka
univerzita v Kosiciach, Strojnicka fakulta (2%)] Kategéria: A, Podiel: 0,18, Current
Contents, IF=0,615

®  Najcitovanejsia publikacia garanta (pocet citacii 9):
o ADC [21128] Algorithm of nonrespirable dust fraction suppresionat optical transducer



http://web.tuke.sk/sjf-kamam/mmams2009/MET_49_2.pdf

of dust mass concentration / Alexander Gmiterko, Stanislav Slosarcik, Miroslav Dovica
-1998. In: IEEE transaction on instrumentation and measurement. Vol. 47, no. 5
(1998), p. 1228-1233. - ISSN 0018-9456, [GMITERKO, Alexander, Technickd univerzi-
ta v Kosiciach, Strojnicka fakulta (34%) - SLOSARCIK, Stanislav (33%) - DOVICA,
Miroslav (33%)]

®  Jedenie najvyznamnejsich vedeckych projektov:
o VEGA 1/0464/09 ,, Vyskum mechatronickych sustav imitujucich lokoméciu hada v ob-
medzenom a premenlivom priestore . 2009-2011 — Veduici projektu
o VEGA 1/0872/16 ,, Vyskum syntetickych a biologicky inspirovanych lokomdcii mechat-
ronickych sustav v clenitom teréne“ 2016-2019 — vediici projektu
®  RieSenie najvyznamnejsich vedeckych projektov:
o APVV-0091-11,, Wuzitie metod experimentdlneho a numerického modelovania pre zvy-
Sovanie konkurencieschopnosti a inovacie mechanickych a mechatronickych sustav*.

Pedagogicke vzdelavanie ucitelov

2012-2015
Splnené

B1 Jadro tvori 152 kreditov zo 180, z toho 142 kreditov tvoria povinné predmety. Charakteristika profilu
absolventa je vhodne premietnutd do obsahu SP.

SP obsahuje viac ako 3/5 predmetov z obsahu SO, ¢im je splnend minimdlna podmienka KSP-B1.
Splnené:
SP nie je profesijne orientovany, napriek tomu predmet Vyrobno-odbornii prax (pocet kreditov je 1) ab-

B2 solvuju Studenti po skonceni letného semestra v rozsahu 6 tyzdnov vo firmach, ktoré maju prevadzky,
ktore su orientované v oblasti mechatroniky a strojdrstva.

Struktiira SP, obsah jednotlivych predmetov a foriem vyuchy zabezpecujii splnenie charakteristiky SP 1.
stupiia vysokoskolského stidia v SO Mechatronika.

B3 Splnené:

Navrhnuté $tandardna diZka je 3 roky, je v stilade s predpismi.
B4 | Nie je to tento pripad.
Splnené:
Tvorivy a systéemovy pristup k analyze, optimalizacii, navrhovaniu a konstruovaniu rozvija Zaverecna
praca. Jej vysledky su prezentované v pisomnej forme, v ktorej Student ma ukdzat sucasny stav rieSenia

B5 problému a prezentovat svoj viastny prinos. Pisomnd forma zaverecnej prdce je posudzovana vediicim
prdce a jednym oponentom. Zaverecénu prdacu Student obhajuje pred skusobnou komisiou na vykonanie
Statnej skusky. Jej uroven hodnoti skusobna komisia pre Statne skusky pri jej vlastnej obhajobe.
Zaverecnd praca ako Studijny predmet je primerane ohodnotena v kreditovom vyjadreni (16 kreditov).

B6 Nie je to tento pripad.

B7 Nie je to tento pripad.

Splnené:

Zaikladnou podmienkou prijatia na SP v 1. stupni §tidia je ziskanie tiplného stredného alebo tiplného
stredného odborného vzdelania. Cielom prijimacieho konania je zabezpecit, aby sa na studium dostali
uchadzaci s potrebnymi schopnostami a predpokladmi. Uchadzaci o Studium su prijimani na zaklade
vysledkov studia na strednej skole, predovsetkym vysledkov studia z matematiky a fyziky.

B8 Uchadzaci, ktori Studijnymi vysledkami zo strednej Skoly a vysledkami z matematiky a fyziky nepreukazali
sposobilost studia na fakulte, vykonaju prijimaciu skusku - pisomny test z matematiky, na zaklade ktorého
prijimacia komisia navrhne dekanovi fakulty ich prijatie.

Dalsie poziadavky:

V pripade ucasti na v okresnom, krajskom, celostatnom alebo vyssom kole olympiady alebo inej zodpove-
dajucej vedomostnej sutaze je potrebné dolozit doklad o uspesnej ucasti.

Splnené:

Zakladné piliere pre vnutorné zabezpecovanie kvality vzdelavania na TU KoSice su:

1 Univerzitny systéem manazérstva kvality

2. Univerzitny akademicky informacny systém

B9 2 Studentské ankety
5

Projekty na rozvoj vzdelavania
Poziadavky na uspesné absolvovanie studia su dostatocne selektivne, aby neumoznili absolvovanie Stu-
dentovi, ktory neziskal v priebehu vzdeldvacieho procesu vedomosti, schopnosti a zrucnosti na Standard-
nej urovni.




B10 | Nejde o taky pripad.

Splnené:

Absolventi sa uplatnia pri zabezpecovani prevdadzky modernych elektromechanickych, elektrohydraulic-
kych a inych mechatronickych sustav s pocitacovym riadenim, dalej v podnikoch zaoberajucich sa stav-

B11 | bou strojov, pristrojov a zariadeni patriacich do triedy mechatronickych sustav a vyrobou ich sucasti, ako

aj v skusobnictve, servise a pri vyvoji tychto sustav a komplexov. Budu pripravovani pre segmenty NH:
automobilovy priemysel, tazkeé strojarenstvo, hutnicka vyroba, energetické podniky, podniky vyrabajuce
domdce spotrebice a spracovatelsky priemysel.

Zavery:

Celkové zhodnotenie plnenia kritérii
vratane odovodnenia

Na zdklade komplexného posudenia plnenia kritérit
vysoka kola spliia v case akreditacie kritéria uplatiiované pri
posudzovani sposobilosti a utvdra dostacujuce predpoklady
na udrzanie spésobilosti na Standardnit disku Stidia
Odébvodnenie:

- novy Studijny program

Néavrh odportacania ministerstvu:

Vysoka skola je sposobila uskutocniovat uvedeny Studijny
program, opraviujuci ju udelit jej absolventom akademicky
titul Bc.

Odporucanie vysokej skole:

Pri dovrseni veku garanta 70 rokov dbat’ dostatocne sko-
ro na jeho zmenu a kontinuitu.

Zasadnutie pracovnej skupiny:

Dna: 11.-12.9.2017

Pocet ¢lenov PS: 20 |. Farkas$, P. Farkas, M. Fikar, J. Juhar, L. JuriSica, M. Klimo, J. Kollar, M.

Liska, P. Mikulecky, L. Molnar, J. Murga$, J. Paralic, 1. Petras, J. Sarnovsky, J.

Pocet zGcastnenych: 16 Spalek, V. Wieser

Vysledok hlasovania za Za: 16
navrh vyjadrenia PS

Proti: 0 Nehlasoval: 0

Podpis predsedu pracov- | Miroslav Fikar, vr

nej skupiny:




